KRoOK 1-PRIPOJENiVSTUPNICH KONEKTORU KROK 2-PRIPOJENiREGULATORU, MOTORU A BATERIi

XBR Sport obsahuje standardni konektory na vSettipesh a STRIDAVE MOTORY STEJNOSMERNE MOTORY 4. Pripajeni ¢erveného kabelu regulatoru
vystupech a spolupracuje se vSemi standardniifiingdi. 1. Nepouzivejte kondenzator motoru Neni poteba. 1.0dpojte senzorové kabelyXBR se automaticky Cerveny kabel regulatoru musi byigojeny na
Nicmére nekteré velmi zastaral&iimace musi mit zenéné 2. Nepouzivejte SCOTTKY diodyv mo6du pro sidavé motory.  piepne do médu pro stejnosmé motory, jestli nema  plus baterii i motoru. Jsou na to dvdigpby:
zapojeni 3 kolikového konektorde to dlezité a niZe to poSkodit Pripojeni diod nize poskodit regulator, bez moZnosti uplatnit  pripojené kabely senziistidavych motoi « pripojeni Y kabelem

pripojené zéizeni. zaruku. 2.Motorové kondenzatory A, Odizolujte 3-7mm izolace vijice ¢erveného
Zmeéna zapojeni 3 kolikového konektoruidimace: 3.Je pozadovany originaini vykonovy kondenzator Toto plati  siejnosmirné motory s kartky vytvéreji ruseni, které  kabelu. Pocinujte odizolovand@ést.

Toto neni poeba d@lat pro pijimace JR, Hitec, Futaba, New KO, pro stejnosrérny i stidavy mod. Jestli se objevi porucha na se da eliminovat pouZitiniiitnepolarizovanych B, Pripajejte tento konec ze spodfdisti na +
Airtronics Z. kondenzatoru, iZe to poSkodit regulator. OkamZitymgiite keramickych kondenzatbio kapacit 0.1 F(50V). regulatoru a ujiste se, Ze népcniva na dalsi
Zastrte konektor signalu doifimace, do kandlu pro plyn (kanal chybny kondenzator. DelSi kabely na kondenzatorugrvykon sousedici kontakty.

2) séernym kabelem siénem ven, k viku kralsky prijimace. regulatoru. Pripajejte C, Zmite presreé délku kabelu k motoru ve
Zastkte druhy konec kabelu do regulatoru na levé straflym 4. Zkontrolujte p Fevod— viz dalSi stranky tohoto navodu. kondenzatory mezi: Q Vasem modelu. Odizolujte hdipjejte na +
kabelem srem k 'S'. 5. Pajeni motorovych kabeti * preskate tento krok jestli jste « + motoru a — motoru §~ motoru.
New KO (me tabs) 0ld KO (o tabs) majitelem systému seuinstalovanymi kabely ] _« +motoru a uzemmi* £ » Jednoduchéfipojeni

O tabs—__ O no tabs _ B12 A. Ustiihnéte modry, Zluty a oranZovy kabel dodany s regudtor | _ 1\ o uzemimic " A, piipojeni jednoduchym kabelem - Odizolujte 3-

B white —— 3. white — XBR_na'potebnouv delky. Odizolujte 3-7mm izolace na kazdém jestli motor nema uzenani pripajejte kondenzatory 7mm !20[§ce v filce cerveného kg’b'eIL,l'v_mtst

® red % N black _> konci a jem# zata'te viakna kde gipojite plus motoru a bateriiripajejte

D re @ blac d > R . na obal motoru Pojite pi P jefte

o black — 5 red — B. VloZte modry kabel ,A" regulatoru do kontaktu toau ,A". stredni¢ast odizolovanééasti kabelu z regulatoru

Pouzijte pajku na néhti kabel a pilozte pajku na kabel. Nechte na plus motoru nebo plus baterii. (cokoli Vam lépe

U velice zastaralych KO a Sanwa/Airtronid§imact je poteba -« 4 s IO . ; : 3.nstalace volitelnych schottky diod .
- B I pra¥ tolik pajky, aby vznikkisty a plynuly spoj mezi . . . . vyhovuije)

prohoglt Ifatzely v konektoru. @'lznaky majicerné kovnektoryg kontaktem motoru a kabelem. Pouzijte ke odstraeni Regvulat’or nepoﬂst_)UJe s_chottky d|(3§1¥ VvV famérném ) E, Stejrt pripéjejte odizolovany konec kabelu

nemaji zalozky, jako ty na obrazku 3. Pouzitim rhaléroubovaku nadbyténé pajky a viaken kabeltleodstragni nadbyténé pajky zatiZeniDoporwujeme je ale pouZitipdlouhodobém

P RN e o z regulatoru na plus motoru nebo plus baterii.
vytahrete cerveny atemny kabel z konektoru na stigprijimace. \jaken kabelu fize zgsobit zkrat a nasledndojde k poruge,

a zavodnim jezthi, nebo s motorem s nizSimgbem C. Findieitecerny kabel od reaulatory ke
Prohaf'te cerveny aterny kabel. VioZte z&ménou koncovku do | 4ar4 neni pednitem zaruky. ZAvitl, ¢im je mozné vylepsit brzdi a vykon k(’)ntall)mjj :nl’nus r}:a bateriich 9

pfijirpaée cervenym kabelem 'sasrem ven, k viku ﬁjl’maé'e; do C. VloZzte zluty kabel ,B“ regulatoru do kontaktu toou ,B*. systévr]ﬁul. L . . ,

kanaluvpro plyn. Zastte druhy’kone_c kabelu do regulatoru na Ieﬁpajejte Kkabel stem jak je popsané vipdchozim kroku. . Pou2|vate-lv|__aX|a|n| st_:hottl(y d|o_dy,’V|z obrazek 5 5. Pripajejte modry, Zluty a oranzovykabel. Se

straré', cernym keit.)’elem d(?tvrt%ho plnulzle\./a. ) D. VioZte oranzovy kabel ,C* regulatoru do kortiaknotoru ,C*. nahd_e, povlfzqte co nejkrats[ spojeni. _ stejnosnmym motorem musi byt tytditcabely na

Obrazek 3 pouzitim malého $roubovaku jetnodjistte Pripajejte kabel stef jak je popsané vipdchozim kroku. : Z]r?;ﬁltlagg.'u;é\r/\%t;k’;ZYggyach?r?u)sfﬁ:;};ge(g?v%y minus kontakt motoru. Odizolujte 3-7mm ze véech
tif kabeli a pipajejte je na minus motoru.

zépgdku pin konektoru a vytaha jeden pin 6. Pripojeni kabeli senzoru k regulatoru

VloZte 6ti pinovy konektor motoru do konektoru régoru. kabel na + motoru &erny na — motoru. ;
Konektor je tvarovany a da se vloZit jenom jednimgrem. Prohozenim kabglse diody zri a mizou byt JrQHEe = NG I=NE=Y=Te S W N e\ 18
Siitn o g ; nahrazeny diodami min 35V/8A.

Pouzijte gibaleny kryt na ochranu kabelu mezi motorem a

regulatorem. Pripevnste regulator a elektrické kabely dal od
7. Pripojeni kabelu regulatoru k bateriim elektrickych a pohyblivyckiasti. Wberte misto, kde
Pripojte Tamiya JST konektor k nabitym bateriim omiglancich, bude mit ventilator dost mista pro ventilaci
nebo k 2 LiPalankim. vzduchu.
1. P¥ipevnéte regulator ve vozidlepouzitim

Servo pfipojené

S S piiloZzené oboustranné lepici pasky. Urtist
pfijima¢ a anténu co nejdale od regulatoru,
motoru, baterii a serva. VSechny tyto
souwsastky rusi gijimag, kdyz zrychluje. Na
grafitovych a hlinikovych karosériich je dobré
umistit jima¢ a anténu co nejvyse. Zkraceni
&i obtoteni dratku snizuje dosaltijimace.

2. Pripevnéte trans-kondenzator ve vozidle
pomoci pilozené oboustranné pasky. Modul
miiZe byt fipevreny na kabelu nebo na
jakékoli ¢asti karoserie ve vozidle.

3.  Pripevnéte programovaci tlaitko
priloZzenou oboustrannou paskou. Je praktické

‘ mit ho na pistupném mistz divodu
ptepinani profil, prepinanim mezi maédy,

( vypinanim a zapinanim.
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Zapinani a

han ¢ Status LED
vypinani

Zapinani a Status LED
s \
» Vystup pro
Program. 7 ’ ventilator l
tadito & LY

\

Zapinani a
vypinani

| vystup pro

Program. | | ventilator

tlacitko

Program.
tlacitko

Vyménitelné

Vymeénitelné |
b vstupni kabely |

_ vstupni kabely
Vyménitelné |
vstupni kabely

Power Cap
tie-wrapped
to wires

Vykonovy
kondenzétor

4-6 clankova baterie nebo 2 &lanky LiPo
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KRoOK 4-PROGRAMOVANiI REGULATORU S TLACITKEM

Resenicastych problém

S regulatoremifppojenym minimalg na fijimac a baterie:
1. Zapngte prijimac.
2. Zmatknéte a podrzte tlatitko regulatoru.

3. Zapnéte napéti na regulatoru. S gijimacem v neutralni polozeregulatoru.

plynu a stéle drzte étko pripojené k regulatoru v pozici ,On*
4. Drzte tla¢itko aZ do rozsvicenterveného tl&itka.

5. Uvolnéte tlagitko.

6. Zméatknéte plyn na vysilaice na maximum.DrZte plyn aZ do
doby, neZ zéne status LED néptrzit svitit zeles.

Poznamka: motor v této fazi nebude fungovat, kbybg-ipojeny.
7. Zméatknéte brzdu na maximum.Drzte brzdu do té doby, nez
zaine status LED blikat zelén

8. Vrat'te plyn na vysilatce do neutralu.Cervena LED z&ne
svitit, ¢imz indikuje, Ze regulator je ve stavu neutral a
programovani bylo usgné dokorteno.

NASTAVENI VYSILACE

Pro spravnou funinost regulatoru postupujte takto:

1. Nastavte HIGH ATV nebo EPA na maximum
(resp. gidejte plyn na maximum)

2. Nastavte LOW ATV, EPA nebo ATL na maximum
(resp. zméknete brzdu na maximum)

3. Nastavte EXPONENTIAL na nulovou hodnotu
(maximalizujte kanalovou linearitu)

4. Nastavte THROTTLE CHANNEL REV. Switch na jednu
z hodnot

5. Nastavte THROTTLE CHANNEL TRIM naigdni hodnotu
(trimovaci kanal plynu)

6. Nastavte ELECTRIC TRIGGER THROW ADJUSTMENT

(or MECHANICAL TRIGGER) na 70% plynu a 30% brzdy . pozna interni chyba - postupuite podle servismitamualu.

(resp. 7:3) pro profil bez couvani a 50% plynu &63trzdy
(resp. 5:5) pro profil s couvanim.
Pozn: Ne vSechny vysfl|amaiji tyto nastavenijgitéte si navod
VaSeho pijimace a vysilde ohled@ prvniho nastaveni.

PouZITi REGULATORU S ODDELENYM NAPAJENIM

ELEKTRONIKY

JESTLI PLANUJETE POUZIT REGULATOR S ODDELENYM NAPAJENIM PRIJIMACE,
POTREBUJETE UDELAT NASLEDUJICI:

- Pripojte externi 5télankovy akumulator (1,2\Janek) do
napajeciho konektoru naigmaci.

- Nechte tl&itko regulatoru v poloze ,OFF* a pouZivejteeping
prijimace k zapinani a vypinani. Nepouzivejtegin& na
regulatoru.

cema cervena

Kovové ucho do

/ plastové zapadky

Kovovy kone ek na konci
plastového konektoru

oranzova modra

bila

Plastové ﬁ Kovove

2apadky kone cek

zelena

Zaruka a servisni procedura

Kanal ¥izeni funguje, ale motor nefunguije.
- ¢ervenad status LED blika, kdyz zikdéete plyn. Zkontrolujte
kabely senzoru, také jejich spravné zasunuti dekionu

Zaruka na vSechny vyrobky Novak Electronics Intiigje vSechny pozadavky kladené
zakonenCeské republiky a Slovenské republiky. Zérli pozardni opravy vyizuje
lokalni distributor pra’R a SR:

- ¢ervend status LED sviti, zelena blika - zkontrelsjpravné
pripojeni kabel senzoru a napajeni. Zkontrolujte kabely od Ladislav Skokan
prijimace, pipadre pripojte na kanal regulatoru servo pro kontrolwe vilkach 387
funkénosti kanalu.

- Modra a zelena status LED®blikaji - pravé&podobné
samovypnuti regulatoru kli zablokovani rotoru. Dejte plyn do
neutralu a zkontrolujte motor a volnost rotoru.

- Modra a jantarova status LED®blikaji-mozné pehati motoru
a jeho samiinné vypnuti. Zkontrolujte spravnost pdm pievodi

a volnost motoru v neutralu. LED budou i nadal&atli nez systém
vychladne.

- Modra a zelenéa (detekce zaseklého motoru), madeiena
(prehiati regulatoru) nebo modra a jantarovéeypati motoru).
Regulator niZze byt sam&nné vypnuty protoze bod neutrélu je
moc daleko. Pro napravu opakujte krok 4, programbva

- MoZné chyba fijimace - gipojte jiny prijima¢ pro kontrolu.

- Mozna interni chyba -.postupujte podle servisnftamualu.
Motor funguje pferuSovarg v éase fFidavani plynu.

- ptijima¢ nebo anténa jsou moc blizko regulatoru, kabehterif

Horontfice
252 62

Email: info@teamnovak.cz

V piipack jakychkoli nejasnosti sipkladen
do ¢estiny viz gilozeny anglicky original.
Pro nejnovjsi a referetini manualy viz
http://www.teamnovak.com

DalSi informace: http://www.teamnovak.c_

Specifikace

nebo motoru. ; ’ .

- $patny kontakt - zkontrolujte v8echny spoje atikty. Vstupni napti 4-6/1,2 Velanki nebo
- externi kondenzator je poruseny - wite kondenzator. 2xLiPo

Motor a servo Fizeni nefunguje N Rozmeéry / Hmotnost (bez kabig) 30x39mm / 42graiin
- Zkontrolujte postupnou vyémou kabely, fijima¢, kabelaz a -

jejich barvu, radio systém, motor, baterii a kriista B.E.C. Nagti / Spoteba 60V/15A

- Mozna chyba fijimace - gipojte jiny prijima¢ pro kontrolu. Silové kabely Silikonové 14G
Stiidavy motor se tdi opatné Nominalni odpor ve gidavém modu ( 25°C) 0.0012

- prepréte snér rotace v regulatoru podle manuélu — — ; ;

Regulator je za chodu strasi horky Nominalni odpor ve stejnogimém modu (fi 25°C) 0.00027

- zmehte frevod ve Vasem modelu . Nominalni proud ve gidavém médu @ 25°C) 120A

Motor funguje pomalu, pomalu akceleruje - - -

- pomer prevodi je moc velky - zrdite pongr prevodu. Nominalni proud ve stejnostmém maédu (fi 25°C) 480A

) zkontr,oluﬂe konektori bateru. . . - Limit motoru ve stidavém modu (Novak kompatibilni motor) 8.5 zavitu

- nespravné nastaveni regulatoru. Opakujte sekoig@movani

regulatoru s tléitkem* Limit motoru ve stejnosgném maédu Zadny

- externi kondenzator je poruSeny - \ite kondenzator . . - ; n

Regulator je horky nebo spaleny nebo &f vypnuty Pazet prograni ve stidavém / stejnosénném maodu 3(2+1)/1

- Interni chyba - postupuijte podle servisniho manua

PiiPOJENI KABELU SENZORU VAROVANI

Jestli potebujete rozebrat konektor 26G senzorovych Kabel - Nikdy nemichejte vodu a elekinu nebo jiné cizi materialy s elektronikou motoriegulatoru. Na poSkozeni vodou se nevztahuje zaruka.
et s . . y - Nikdy nepouzivejte schottky diody ve dtidavém maédu.

V|°OZte J? Zﬁt_d_o _Stejne,dlrky' Jak l_)ylyf{’IOdm vIozeny: Pr(? - Bud’te opatrni s prepindnim maodi regulatoru. Regulator niZze byt poskozen, pokud se Sgapiepina mezi sidavym a stejnossnnym

pavodni pozici viz obrazek. Plastikovy konektor ohgatzapadku, medem. Postupujte podie navodu k pouziti.

ktera drzi kovové kom“xky konektoru na sprévném mistato - Odpojte baterie, pokud se nepouZzivajiyhnete se tak moznému nebesdpeozaru.

A . A . - - - Pouzivejte pouze 4 — 6lanki baterii. Nikdy nepouZivejte mémeZctyti, nebo vice nez Sesfénki baterii, tj. 4,8 — 7,2 V (1,2 \fanek).
z?}pa_dka’ by wa byt zkontrolovana, abySt_e_‘ se Vyhu“ nespravnemgouiivejte vyhradré Novak stidavé motory. Regulator XBR je navrzen speciélpro Novak stidavé motory. Nikdy nepouzivejte jiné motory.
ptipojeni kabelu senzoru k motoru. Jestli je kabakeeu Seznam kompatibilnich motonajdete na webovych strankach Novak Electronics In
poékozeny, kontaktujte distributora. - Nepipojujte napajeni s opanou polaritou. Takto fFipojené baterie mohou ziii regulétor. Na takové poskozeni se nevztahujekzar
- Je pottebny vykonovy kondenzator.Tento kondenzator musi byt vzdy pouZitiippdné odpojeni Zgobi Fehrati regulatoru a automatické
vypnuti.

- VZdy nejdFive zapréte vysilatku. Bez zapnuté vysitiky nemate kontrolu nad modelem.
- VZdy zaizolujte kabely.Jakékoli odizolované kabely mohouispbit zkrat a nasledrposkodit regulator.
- Nepouzivejte kyano-akrylatové lepidlo (CA glue)Toto lepidlo niize poskodit obal regulatoru, a tim &hregulator.



Dobpatex: XBR SPoORT PREPINANI PROFILT A NASTAVENI PREVODU

Varovani: spravné nastavertepodi je zakladni pedpoklad spravného vykonu VaSehiddstvého systému!

XBR PROFILY
XBR obsahuje 4 profily, jak je popséno v nasledupbulce

Stiidavé profily Stejnosgrny
profil
1 2 3 4
Zpateka Ano Ne Ano Ne
Zpatetka % 100% - 25% -
Programovatelny Ano Ano| Ano Ano
Min. Brzda% 0% 0% 0% 0%
Téhla brzda Ne Ne Ne Ne
Mrtvy bod% 5% 5% 5% 5%
Min vpied 1% 1% 1% 1%

Poznamka: Vychozi nastaveni je profil 1

Whrani stiidavych profili (led sviti): LR TRTRT,
(S vypnutym regulatoren¥ipojenym na nabité baterie) FIVAININ £

1. S vypnutou vysilatkou odpojte regulator od pfijimaée z divodu nepedvidatelného ruseni.

NASTAVENi SPRAVNEHO PREVODU

Jedinymozny zfisob jak najit spravnyipvodovy pondr je kontrolou teploty motoru po jizd
Motor by el mit maximalré teplotu 70-80°C (160-175°F)

Prvni dopordené nastaveniipvodu s 6ti NIMHElanky nebo 2mi LiP@&lanky:

Motor:
EX8.5/SS8.5/SS5800
EX10.5/SS10.5/SS4300
EX13.5/SS13.5

o 1 zatSpastorek nez byste pouzili s 13-17T stejniyagm motorem
0 1 zétSvpastorek nez byste pouzili s 19T stejné&siym motorem
0 2-3 zubtsivpastorek nez byste pouzili s 27T stejn&siym motorem

Jestli nezmnite pastorek pofpchodu na sitdavy motor, budete pragdodobré prehiivat motor a model bude mit mensi

akceleraci.
Vzhledem k tomu, Ze $tlavé motory jsou flexibiljsi a silrEjSi nez stejnosemné mizete zvysit pastorek o jeden zub pro
vétSi rychlost. B dalSim z¢tSovani o dalSi zuby kontrolujte teplotu motorunidia by byt &tSi nez 80°C.

UPRAVA PROFILD

MuZou byt upraveny nasledujici parametry ptofil
Minimalni brzda: 1-7 tj. 0 aZ 18%: hodnota brzdy ktera se pouzijgzikregulator dostane prvni impulz pro kizd
ZvétSeni této hodnoty bude vaSe auto brzdit razgintn

2. Zmégknéte a drzte tlatitko regulatoru az do rozsviceni viectyi LED diod. Diody se zmou zapinat v nasledujicinTahla brzda: 1-7 tj. 0 aZ 18%: hodnota brzdy ktera se pouZijewtralu. Taky znama jako brzda v neutraluEt&enim

pofadi: modra, modra a Zluta, modra a zelena a nakdua&s indikujici programovaci méd.

3. Uvolnéte tla¢itko hned, kdyZ se vSechny 4 diodsozsviti. Nasledné blikani diody indikuje préawastaveny profil.
Kolikrat dioda zablika, takovy profil je nastave(iy5).

4, Rychle zm&knéte tladitko a uvolnéte tla¢itko pro znenu profilu. Kazdé zmiknuti zneni profil na nasledujici. Po
profilu 5 bude nasledovat profil Pozor: v tomto kroku jéasové omezeni.

5. Potkejte 3 sekundy pro uloZeni nastavenRegulator je fipraven k jiza.

The XBR obsahuje konektor pro pripojeni p¥idavného ~-
ventilatoru. Muzete tady fipojit ventilator motoru nebo
regulatoru. Ventilator se zapne spolu se zapniggulatoru.
Vystupni napti na konektoru je stejné jako na B.E.C. Ato 6V, a
to bez ohledu vySe nétb na bateriich.

Zapojeni konektoru je popsano na regulatoru. Zapaje sklada

z (+) a (-) polarity. Viz obrazek.

DalSitada pirii vzadu je pro ppojeni senzorovych kahiel
Polarita je stejna: zprava: (-),(+) a signal.

Novak dodavafidavny ventilator 30x30x6mm (kit #5648) a Ventilator (+)
stejny s kitem pro regulator GTB. Kit je dodavam i

konektorem.

Ventilator (-)

této hodnoty vam model pojede kratSi vzdalenostoh@obih. Poznamka: s nastavenim tahlé brzdy na 2-10 bude
nastaveni minimalni brzdy stejné.

Mrtvy bod: 1-5tj. 2 azZ 6%: prostor mezi minimalni jizdoueg a vzad s neutralem upriest.

Minimalni vp Fed: 1-5 tj. 1 az 12%: hodnota plynu ktera se pougifgz regulator dostane prvni impulz prisdavani.
ZvétSenim této hodnoty docilite rychlejsi start modelu

NasTaveni LiPo vypiNaNi

Jestli je LiPo vypinani aktivni (viz dalSi strandw zapnuti/vypnuti), zabudovanyti€ nagti stale kontroluje stav

napti v bateriich. Jestli n&g klesne pod 6.25V, regulatoriree fungovat feruSovan a cvakat. Za kratkou chvili vypne
napajeni motoru. V tomto stavu bude navic blikavena a zelena LEIRizeni modelu bude nadale mozné.

Odpojte baterie a nabijte je. KdyZ nechate LiP@batchvili odpdivat, Grové nagti zase poroste. Neznamena to ale, ze
je mizete zase pouzit. ZnovupouZiti baterii v tomtostaize dospt k jejich poruseni.

Kdyz zapinate regulator a blika jantarovéeavena LED, LiPo vypinani je aktivni.

Poznamka: se zapnutym LiPo vypinanim a‘asoym pouzitim NiMh nebo NiCd baterii se regulagme velice brzo.

VYBER SMERU ROTACE MOTORU

XBR Sport regulator Vam uméije pgrepinat mezi siry toceni motoru. Regulator ségpne do opmého sniru a neni
timto ovlivrény jeho vykon ani zadné jeho dalsi funkce. Proygogtepnuti viz. dalSi stranku.



PoKROCILE PROGRAMOVANI REGULATORU

Prizpisobeni profili 1-4 a 6
(S vypnutym regulatoren#ipojenym na nabité baterie)
1. S vypnutou vysil&kou odpojte regulator od pfijimaée z divodu nepedvidatelného ruseni.

2. P¥ipojte regulator na nabité baterie

3. Prepnéte vypinat do polohy ,,ON*

4. Ujistéte se, Ze je vybrany spravny profil, ktery chceterménit. Jestli si nejste jisti, vtée se do sekce XBR profily.
5. Pokradujte v krocich na pravé strarg této stranky pro Upravu parametr

v Pamatujte, Ze stejnogmy profil miZete gepnout jenom bezijpojenych kabel senzoru.

v Pro programovani neni stanovet@gsovy limit. Regulator bud&ekat v aktualnim stavu az déepnuti nebo vypnuti.

V neutrélu
cervend LED

zmackni a podrz

zmackni a podrz

Minimalni brzda
Modra LED

zméckni a podrz

Tahla brzda
Modra a jantarova LED

zmackni a podrz

Mrtvy bod
Modréa a zelena LED

zmégkni a podrz

Minimalni rychlost
Zlutd LED

jestlije
stejnosmérny méd

Frekvence regulétoru
Zelena LED

. LiPo vypinani
Zluta a ¢ervena LED blikaji

jestli je
stejnosmérny méd

Aktivace profilu
V3echny LED blikaji

jestli je
stfidavy méd aktivni
pocet blikani LED
je rovno ¢islu profilu

jestli je
stfidavy méd

11905 s81d ouzouwr af Y01y 0IAL

enge) oyoerowelboid wiuszip wAlgisnau

jestli je
stiidavy méd

Frekvence regulatoru
Zelena LED

zmackni a podrz

1190%s8,d ouzow af Aoy 0IKL

ex)119e)) oyjoeAowelboid wiusazip wApeisnau

jestli je
stejnosmérny méd aktivni
vSechny LED zablikaji
4 kréat

zmacknuti tlagitka do 3 sek

LED blikaji
je mozno zménit profil

konec programovani

V neutralu
cervend LED

Pokazdé, kdyzigpnete profil, se regulator dostane do standardmbktaveni paramétprofilu.

Nastaveni minimalniho brzdi (i reaktivace normalniho) 7

B T T

LAY

A. Zmaknéte a podrzte nastavovaci ¢igko - Drzte nastavovaci @#ko, nez se rozsviti modt&D
dioda

B. Nastavte procento branli — modréa led zéne blikat a tim indikuje nastavovani minimalnihadéni. Kratce makejte
tlagitko podle tab:

<- LED sviti ->
PasetblikdaniLED| 1 |2 | 3| 4| 5| 6| 7
Min.Brzda % 0|3 |6| 9| 12/ 15 18

C. Zmaknete a podrzte tlditko pro uloZeni vydsu — vybsr se ulozi do pasti regulatoru po 1 sekugdLED diody
za'nou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni. Bsvizenicervené LED (neboervené a zelené befipojeného
piijimace) je regulator fipraveny k jizd.

Aktivace a pizpisobeni tahlého brdi

A. Zmaknéte a podrzte nastavovaci ¢igko - Drzte nastavovaci ##ko, nez se rozsviti modra a ZIWBD dioda

B. Wberte procenta tahlého berd — modra a Zluta LED Zaou blikat (nastaveni tahlého bird
jako minimalniho brzéhi). Kratce makejte tlatitko podle tabulky. Pro uloZeni nastaveni podrzte
tlagitko po dobu asi 1 sekundy.

WSS

LR Y

<- LED sviti ->
Pazet blikani LED 1 2 3 4 5 6 7
Tahla Brzda % vypnutg 3 6 9 12 15 18

C. Zmaknéte a podrzte tlaitko pro uloZeni vydu — vybsr se ulozi do pasti regulatoru po 1 sekugdLED diody
za'nou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni. Bsvizenicervené LED (neboervené a zelené befipojeného
piijimace) je regulator fipraveny k jizd.

r

55

Uprava mrtvého bodu Fin

A. Zmaknéte a podrzte nastavovaci ¢igko - Drzte nastavovaci @é&ko nez se rozsviti modra a zeldrizD dioda.

LR RS

B. Nastaveni procenta mrtvého bodmodra a zelena LED &aou blikat (nastaveni tahlého beénd jako miniméalniho
brzcEni) Kratce makejte tlatitko podle tabulky. Pro uloZeni nastaveni podiz#tko po dobu asi 1 sekundy.

Patet blikani LED 1 2 S 4 5

Mrtvy bod % 2 3 4 5 6

C. Zmaknete a podrzte tlaitko pro ulozeni vydsu — vybsr se ulozi do pati regulatoru po 1 sekugdLED diody
zanou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni. Rgvizenicervené LED (nebéervené a zelené befipojeného
pfijimace) je regulator fipraveny k jizd.

Uprava nastaveni minimalini rychlosti

n s

[T T ]

e

A. Zm&knete a podrzte nastavovaci digko - Drzte nastavovaci ttétko, nez se rozsviti ZIutéED dior

B. Nastaveni minimalni rychlostizlutd LED zéne blikat. Kratce mikejte tlatitko podle tabulky. Pro uloZeni nastaveni
podrzte tl&itko po dobu asi 1 sekundy.

Patet blikani LED 1 2 3 4 5

Miniméalni rychlost % 2 3 5 8 12

C. Zmaknéte a podrzte tlaitko pro uloZeni vy@u — vybsr se ulozi do pasti regulatoru po 1 sekugdLED diody
zaénou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni. Rsvizenicervené LED (nebdervené a zelené befipojeného
piijimace) je regulator fipraveny k jizd.



...pokra&ovani z pedchozi stranky na pravé stéan

Uprava frekvence requlatoru (jenom pro profil 4)

A. Zm&knéte a podrzte nastavovaci ¢igko - Drzte nastavovaci étko, nez se rozsviti Zeleh&D A1
dioda.
EA R
B. Nastaveni frekvence - zelena LERPrmablikat. Kratce meékeje tlatitko podle tabulky. Pro uloZeni nastaveni podrzte
tlacitko po dobu asi 1 sekundy.

Pazet blikani LED 1 2 3 4 5 6 7

Frekvence (kHz) 15 2,5 3,5 4,5 6,5 8,5 11

C. Zmaknéte a podrzte tléitko pro uloZeni vydsu — vybsr se ulozi do pagti regulatoru po 1 sekugdLED diody
zanou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni. Bsvizenicervené LED (neboervené a zelené be#igojeného
prijimace) je regulator fipraveny k jizd.

Zmeéna stavu LiPo vypinani

Y f Vo4
A. Zm&knete a podrzte nastavovaci digko - Drzte nastavovaci ko, nez se rozsviti Zlutasarven: -
LED dioda. e

B. Zaprete nebo vypéte LiPo vypinani Zluta a zelend LED blikaji pro indikaci aktu@loistavu. Kratce znténste
tlagitko pro znénu stavu. Jedna LED blika: vypnuto;sdvED blikaji: zapnuto

C. Zm&knéte a podrzte tléitko pro uloZeni vydsu — vyker se ulozi do pasti regulatoru po 1 sekuddLED diody
zanou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni. Rsvizenicervené LED (nebdervené a zelené be#igojeného
prijimace) je regulator fipraveny k jizd.

Wi

Zmeéna snéru rotace motoru:

A. Zm&knéte a podrzte nastavovaci digko - Drzte nastavovaci ko, nez se rozsviti zluta a zeldraD dioda.

B. Preprete sndér rotacekratkym zméknutim tlaitka. LED blikaji pro indikaci aktualniho stavu.ilg jedna LED:
Normalni rotace; D& LED blikaji: zpstna rotace.

C. Zmaknéte a podrzte tkétko pro uloZeni vyéru — vyler se ulozi do pati regulatoru po 1 sekuddLED diody
zatnou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni. Rsvizenicervené LED (nebdervené a zelené be#imjeného
prijimace) je regulator fipraveny K jizd.



