KRrok 1—PRIPOJENT VSTUPNICH KONEKTORU

KRrOK 3-PRIPOJENT REGULATORU, MOTORU A BATERII

KRrok 4 - PROGRAMOVANT

Mongoose obsahuje standardni konektory na vsech vstupech a
vystupech a spolupracuje se v§emi standardnimi pfijimaci.
Nicméné nekteré velmi zastaralé pfijimac¢e musi mit zménéné
zapojeni 3 kolikového konektoru. Je to dilezité a mize to
poskodit ptipojené zatizeni. Toto neplati pro pfijimace JR, Hitec,
Futaba, New KO, Airtronics Z.
Zména zapojeni 3 kolikového konektoru a pfijimace:
Zastréte konektor signalu do pfijimace, do kanalu pro plyn
s cernym kabelem smérem ven, k viku krabicky piijimace.
Zastréte druhy konec kabelu do regulatoru na levé strané, cernym
kabelem do ¢tvrtého kolicku zleva.
Poznamka: vsechny kolicky jsou popsany na ndlepce regulatoru
New KO (with tabs) Old KO (ne tabs)
tabs—___ B12 notabs__ B 12
white — —7:|—ir| |—ir| Er| white ~—— 7;;
red —— black —— B |E| |E|
black —7 red ——
U velice zastaralych KO a Sanwa/Airtronics piijimacu je potieba
prohodit kabely v konektoru. Ob& znacky maji ¢erné konektory a
nemaji zalozky, jako ty na obrazku 2. Pouzitim malého
Sroubovaku vytahnéte Cerveny a Cerny kabel z konektoru na
strané pfijimace. Prohod’te Cerveny a ¢erny kabel. Vlozte
zménénou koncovku do piijimace ¢ervenym kabelem smérem
ven, k viku pfijimace; do kanalu pro plyn. Zastréte druhy konec
kabelu do regulatoru bilym kabelem k okraji regulatoru .
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Obrazek 3: pouzitim malého Sroubovaku jemné odjistéte
zapadku pin konektoru a vytahnéte jeden pin
i o~ 7

KRrok 2-PRIPEVNENT REGULATORU

Ptipevnéte regulator a elektrické kabely dal od elektrickych a
pohyblivych ¢asti. Vyberte misto, kde bude mit ventilator dost
mista pro ventilaci vzduchu.

1. Pripevnéte regulator ve vozidle pouzitim pfilozené
oboustranné lepici pasky. Umistéte pfijimac a anténu co
nejdale od regulatoru, motoru, baterii a serva. Vsechny tyto
soucastky rusi pfijimac, kdyz zrychluje. Na grafitovych a
hlinikovych karosériich je dobré umistit pfijimac a anténu
co nejvyse. Zkraceni ¢i obtoceni dratku snizuje dosah
pfijimace.

2. Piipevnéte trans-kondenzator ve vozidle pomoci
ptilozené oboustranné pasky. Modul mutize byt pfipevnény
na kabelu nebo na jakékoli ¢asti karoserie ve vozidle.

3. Pripevnéte programovaci tla¢itko piilozenou
oboustrannou paskou. Je praktické mit ho na pfistupném
misté z diivodu prepinani profilt, pfepinanim mezi médy,
vypindnim a zapindnim.

STRIDAVE MOTORY

JaNTAROVA LED ZABLIKA 4X NA ZACATKU KDYZ PRIDATE PLYN

1. Motorové kondenzatory nejsou poti‘ebné. Novak

stiidavé motory nevyzaduji zadné externi kondenzatory.

2. Nepouzivejte SCHOTTKY diody v modu pro stiidavé

motory.

Nikdy nepouzivejte schottky diody. Regulator mize byt

pfipojenim diod poskozeny, bez moznosti uplatnit zaruku.

3. Je pozadovany originalni kondenzator - Toto plati pro

stejnosmérny i stiidavy mod. Jestli se objevi porucha na

kondenzatoru, mize to poskodit regulator. Okamzité

vyméiite chybny kondenzator. Delsi kabely na kondenzatoru

snizuji vykon regulatoru.

4. Pajeni motorovych kabeli

Mongoose je dodavan s kvalitnimi 2mm konektory na

kabelech k motoru. Pfipojte kabely regulatoru na kabely

stejné barvy smérem k motoru.

A. Modry kabel regulatoru na modry kabel motoru.

B. Zluty kabel regulatoru na zluty kabel motoru.

C. Oranzovy kabel regulatoru na oranzovy kabel motoru.

5. Pripojeni kabeli senzoru k regulatoru

Vlozte 6ti pinovy konektor motoru do konektoru regulatoru.

Konektor je tvarovany a da se vlozit jenom jednim smérem.

Pouzijte ptibaleny kryt na ochranu kabelu mezi motorem a

regulatorem.

6. Pripojeni k baterii

Pripojte ¢erny a Cerveny kabel regulatoru k nabitému

akumulatoru 4-9 ¢lanka (1,2V/¢lanek) nebo 2-3 ¢lankiim
LiPo. Pfipojte ¢erveny kabel na (+) a ¢erny na (-).

Servo pfipojené
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Ujistéte se Ze mate v modelu spravny pievod. Nejlépe to jde
zjistit teplotou motoru béhem po jizd€. Viz dalsi manual.

STEINOSMERNE MOTORY

CervENA LED ZABLIKA 4X NA ZACATKU KDYZ PRIDATE PLYN

1.0dpojte senzorové kabely — bez t&chto kabelii se

Mongoose automaticky piepne do modu pro stejnosmérné

motory

2.Motorové kondenzatory

Stejnosmérné motory s kartacky vytvareji ruSeni, které se

dé eliminovat pouzitim tfi nepolarizovanych keramickych

kondenzatori o kapacité 0.1pF(50V).

Pripajejte () motoru

kondenzatory mezi:

¢ + motoru a — motoru
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NepouZivejte schottky diody

3.Piipojte modry a Zluty kabel k motoru
Se stejnosmérnym motorem piipojte modry kabel na (-)
motoru a zluty na (+) motoru

4. Pripojeni k baterii

Pfipojte ¢erny a Cerveny kabel regulatoru k nabitému
akumulatoru 4-9 ¢lankt (1,2V/¢Elanek) nebo 2-3 ¢lankim
LiPo. Pfipojte erveny kabel na (+) a ¢erny na (-).

Servo pfipojené
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S regulatorem pfipojenym minimalné na pfijimac a
baterie:

1. Zapnéte vysila¢

2. Zmacknéte a podrizte tlacitko regulatoru.
Poznamka: tlacitko pripojené k regulatoru je kombinace
programovaciho tlacitka a zapinani a vypinani

3. Zapnéte napéti na regulatoru. S piijimacem

v neutralni poloze plynu a stale drzte tla¢itko pfipojené
k regulatoru v pozici ,,On*

4. Drite tlacitko aZ do rozsviceni ervené LED.

5. Uvolnéte tlacitko kdyzZ sviti ¢ervena LED.

6. Zmacknéte plyn na vysilaéce na maximum. Drzte
plyn az do doby, nez zacne status LED nepfetrzit¢ svitit
zelené.

Poznamka: motor v této fazi nebude fungovat kdyby byl
pripojeny.

7. Zmacknéte brzdu na maximum. Drzte brzdu do té
doby, nez zacne status LED blikat zelené.

8. Vratte plyn na vysilaéce do neutralu. Cervena LED
zacne svitit, ¢imz indikuje, Ze regulator je ve stavu neutral
a programovani bylo tispésné dokonceno.

Poznamka: Jestli jsou parametry vysilace zménény,
musite tento postup zopakovat. Jestli mdte néjaké
problémy doporucujeme zopakovat tento postup.
Kdykoli spustite toto programovani tak se regulator
prepne do zakladniho nastaveni a profilu 1 (ve stfidavym
modu)

NASTAVEN{ VYSILACE

Jestli mate n&jaké problémy v kroku 4, nastavte Vas

vysila¢ nasledovné a opakujte krok 4.

1. Nastavte HIGH ATV nebo EPA na maximum
(resp. pridejte plyn na maximum)

2. Nastavte LOW ATV, EPA nebo ATL na maximum
(resp. zmacknéte brzdu na maximum)

3. Nastavte EXPONENTIAL na nulovou hodnotu
(maximalizujte kandlovou linearitu)

4. Nastavte THROTTLE CHANNEL REV. Switch na
jednu z hodnot

5. Nastavte THROTTLE CHANNEL TRIM na stfedni
hodnotu (trimovaci kanal plynu)

6.  Nastavte ELECTRIC TRIGGER THROW
ADJUSTMENT (or MECHANICAL TRIGGER) na
70% plynu a 30% brzdy (resp. 7:3) pro profil bez
couvani a 50% plynu a 50% brzdy (resp. 5:5) pro
profil s couvanim.

Pozn: Ne vsechny vysilace maji tyto nastaveni, prectéte si

navod Vaseho prijimace a vysilace ohledné prvniho

nastaveni.




PoMOCNY KONEKTOR

Reseni castych problémii

Zaruka a servisni procedura

Mongoose obsahuje konektor pro pripojeni ptidavného
ventilatoru motoru nebo regulatoru, nebo dalsiho ptislusenstvi
jako svétla. Tento vystup se zapina a vypina spolu s regulatorem.
Vystupni napéti na konektoru je stejné jako na B.E.C. A to 6V, a
to bez ohledu vyse napéti na bateriich.

Zapojeni konektoru je popsano na regulatoru. Zapojeni se sklada
z (+) a (-) polarity. Viz obrazek.

Dalsi fada pinti vzadu je pro
pfipojeni kabelu pfijimace. Polarita
je stejna: zprava: (-),(+) a signal.

Novak dodava piidavny ventilator
25x25mm (kit #5674) . Kit je
dodéavan i s konektorem ktery je
hned pouzitelny pro zapojeni k Mongoose regulatoru. V piipadé
Ze pouzijete jiny ventilator, budete muset upravit koncovku tak,
aby se dala pouzit s Mongoose regulatorem. Jestli budete pajet
konektor ventilatoru pfimo na regulator, pozor na prehiati
elektroniky regulatoru.

PouziTi REGULATORU S ODDELENYM NAPAJENIM

ELEKTRONIKY

Jestli planujete pouzit regulator s oddélenym napéajenim
pfijimace, potfebujete udélat nasledujici:

- Pfipojte externi 5ti ¢lankovy akumulator (1,2V/¢lanek) do
napajeciho konektoru na piijimaci.

- Nechte tlacitko regulatoru v poloze ,,OFF* a pouzivejte
ptepina¢ pfijimace k zapinani a vypinani. Nepouzivejte pfepina¢
na regulatoru.

DALSi PRISLUSENSTVi SYSTEMU MONGOOSE

#5200-2 — Mod 0.6 pastorek 11-19 zubi s tvrzenym eloxovanym
povrchem

#5210-2 — Mod 0.5 pastorek 11-19 zubi s tvrzenym eloxovanym
povrchem

#5304 — nahradni kabely pro pfipojeni pfijimace
#5509 — 16GA silové silikonové kabely

#5600 — nahradni zapinaci tlacitko

#5647 — ventilator regulatoru Mongoose 25x25x10mm
#5683 — nahradni vykonovy kondenzator Mongoose
#5720-3 — 2mm pozlacené trubickové konektory
#5825-6 — pozlacené konektory na baterie

#5831-3 — bezolovnata pajka s 3% stfibra, extra nizky odpor
#5840 — extra silnd oboustranna paska

#5915 — nahradni sintrovany rotor

#5916 — nahradni hlava motoru a ob¢ loziska

Kanal fizeni funguje, ale motor nefunguje.

- LiPo vypinani aktivni — odpojte LiPo baterie a dobijte je
- Cervena a zelena LED sviti — zkontrolujte kabel od
pfijimace. Zkontrolujte pfipojeni dle bodu 1

- Cervena status LED sviti, zelena blika - zkontrolujte
spravné pripojeni kabeli senzoru. Mozna chyba v motoru.
- Modra a zelena LED ob¢ blikaji - pravdépodobné
samovypnuti regulatoru kvili zablokovani rotoru. Dejte
plyn do neutralu a zkontrolujte motor a volnost rotoru.

- Modra a ¢ervena LED ob¢ blikaji-mozné piehiati motoru a
jeho samoc¢inné vypnuti. Zkontrolujte spravnost poméru
pfevodi a volnost motoru v neutralu. LED budou i nadale
blikat, nez systém vychladne.

- Modré a jantarova LED obé¢ blikaji - mozné prehiati
motoru a jeho samoc¢inné vypnuti. Zkontrolujte spravnost
poméru pievodi a volnost motoru v neutralu. LED budou i
nadale blikat, nez systém vychladne.

- Modra a zelena (zasekly rotor), Modra a Cervena (piehrati
reg.), modra a jantarova (pfehfati motoru) LED blikaji.
Zkontrolujte nastaveni modelu, ptipadné opakujte krok 4

- Mozna chyba piijimace - pfipojte jiny pfijimac pro
kontrolu.

- Mozna interni chyba -.postupujte podle servisniho
manualu.

Motor funguje pierusované v ¢ase piidavani plynu

- mrtvy bod pfilis daleko - upravte hodnotu mrtvého bodu
- pfijimac¢ nebo anténa jsou moc blizko regulatoru, kabeld,
baterii nebo motoru

- studeny spoj — zkontrolujte kabelaz

- nizké napéti na prijimaci — zkusteptipojit Novak
kondenzator #5626

- poruseny externi kondenzator regulatoru

- baterie poruseny nebo slaby — zkuste jiné baterie

- magnety motoru staré nebo porusené — vyméite rotor
Motor a servo Fizeni nefunguje

- zkontrolujte postupnou vymeénou kabely, pfijimac, kabelaz
a jejich barvu, radio systém, motor, baterii a krystal.

- silové kabely blizko u signalovych — dejte kabely dale od
sebe

- mozna chyba piijimace - pfipojte jiny pfijimac pro
kontrolu.

- mozna interni chyba — kontaktujte prodejce

Motor se to¢i opaénym smérem

- oto¢te smér rotace motoru — viz manudl programovani
Regulator se moc zah¥iva

- zlehcete prevod motoru, tj. pouzijte mensi pastorek
Motor funguje pomalu, pomalu akceleruje

- pomér pievodi je moc velky - zméite pomér pfevodu

- zkontrolujte konektor baterii

- nespravné nastaveni regulatoru. Opakujte sekci
~Programovani regulatoru s tlacitkem*

- externi kondenzator je poruseny - vymeéite kondenzator
Regulator je horky nebo spaleny nebo bézi vypnuty

- Interni chyba — kontaktujte prodejce

Zaruka na vSechny vyrobky Novak Electronics Inc. splituje vSechny pozadavky kladené
zakonem Cesk¢ republiky a Slovenské republiky. Zarucni i pozarucni opravy vyfizuje lokalni
distributor pro CR a SR:

Ladislav Skokan “N“’

Ve vilkach 387
Horoméfice

252 62

Email: info@teamnovak.cz

Dalsi informace: http://www.teamnovak.cz V ptipadé¢ jakychkoli nejasnosti s pfekladem do
Cestiny viz prilozeny anglicky original. Pro nejnovéjsi a referenéni manualy viz
http://www.teamnovak.com.

Specifikace

Vstupni napéti ( 1,2 V ¢lanki) 4-6 (1,2V/¢lanek) nebo 2-3 LiPo

Rozméry / Hmotnost (bez kabelt) 29x24,3mm / 22gramil

B.E.C. Napéti / Spotieba 6,0V/2,0A
Nomindalni odpor ve stfidavém modu (pii 25°C) 0.00038Q
Nominalni odpor ve stejnosmérném modu (pii 25°C) 0.00038Q
Nominalni proud ve stiidavém modu (pii 25°C) 40A
Nominalni proud ve stejnosmérném modu (pii 25°C) 40A

Limit motoru ve stiidavém modu (Novak kompatibilni motor) Jakykoli Novak motor 380

Limit motoru ve stejnosmérném méodu Jakykoli motor 380 nebo mensi

32+ /1

Pocet programti ve stfidavém / stejnosmérném modu

'V AROVANT

- Nikdy nemichejte vodu a elektiinu nebo jiné cizi materialy s elektronikou motoru a regulatoru. Na poskozeni vodou
se nevztahuje zaruka.

- Nikdy nepouzivejte schottky diody ve stfidavém médu.

- Bud’te opatrni s pfepinanim méda regulatoru. Regulator mize byt poskozen, pokud se $patné ptepina mezi
stiidavym a stejnosmérnym moédem. Postupujte podle navodu k pouziti.

- Odpojte baterie, pokud se nepouZivaji. Vyhnete se tak moznému nebezpe¢i pozaru.

- Pouzivejte pouze 4 — 6 ¢lanki baterii. Nikdy nepouzivejte méné nez Ctyfi, nebo vice nez Sest ¢lanku baterii, tj. 4,8 —
7,2V (1,2 V/&lanek).

- Pouzivejte vyhradné Novak stfidavé motory. Regulator GTB je navrzen specialné pro Novak stéidavé motory.
Nikdy nepouzivejte jiné motory. Seznam kompatibilnich motorii najdete na webovych strankach Novak Electronics
Inc.

- NepFipojujte napajeni s opa¢nou polaritou. Takto pfipojené baterie mohou znicit regulator. Na takové poskozeni se
nevztahuje zaruka.

- Vidy nejdfive zapnéte vysilacku. Bez zapnuté vysilacky nemate kontrolu nad modelem.

- Vidy zaizolujte kabely. Jakékoli odizolované kabely mohou zpisobit zkrat a nasledné poskodit regulator.

- Nepouzivejte kyano-akrylatové lepidlo (CA glue). Toto lepidlo miize poskodit obal regulatoru a znicit regulator.
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DODATEK: VYBER PROFILU A NASTAVOVANI PARAMETRU

Profily Uprava parametrd profilii

Mongoose obsahuje 4 piednastavené profily

Mongoose profily
Stiidavé profily Stejnosm
érny
profil
1 2 3 4
Zpatecka Ano Ne Ano Ano
% zpatecky 100 25 100
Programovatelny Ano | Ano | Ano Ano
Min. Brzda % 0 0 0 0
Brzda v neutralu Ne Ne Ne Ne
Mrtvy bod 5% 5% 5% 5%
Min. Vpred % 1% 1% 1% 1%

Poznamka: vychozi nastaveni je profil 1. Tento méd se
nastavi kdykoli za¢nete programovat regulator ve stfidavém
moédu

Vybér profilu

wlanlanvleniys

Vybrani stéidavych profili (led sviti):

(S vypnutym regulatorem pripojenym na nabité baterie) 7% ;1% i1%71s

1. S vypnutou vysila¢kou odpojte regulator od prijimace z divodu
nepredvidatelného ruseni. Zelena a Cervena LED indikuji zapnuti bez
signalu z pfijimace

2. Zmacknéte a drzte tladitko regulatoru az do rozsviceni viech ¢tyt
LED diod najednou.

3. Uvolnéte tlacitko hned, kdyZ se v§echny 4 diody rozsviti. Nasledné
blikani diody indikuje pravé nastaveny profil. Kolikrat dioda zablika,
takovy profil je nastaveny (1-3).

4. Rychle zmac¢knéte tlacitko a uvolnéte tlacitko pro zménu profilu.
Kazdé zmacknuti zméni profil na nasledujici. Po profilu 5 bude nasledovat
profil 1. Pozor: v tomto kroku je ¢asové omezeni.

5. Pockejte 3 sekundy pro uloZeni nastaveni. Regulator je pfipraven k
jizdé.

Poznamka: hodnoty parametrii profilii se nastavi na vychozi hodnotu
kdykoli zacnete prepinat profil

Je mozno upravit nasledujici parametry profilu:
Minimalni brzda: 1-7 tj. 0 az 50%: hodnota brzdy ktera se pouzije,
kdyz regulator dostane prvni impulz pro brzdéni.

Zvetseni této hodnoty bude vase auto brzdit razantnéji.
Tahla brzda: 1-7 tj. 0 az 50%: hodnota brzdy ktera se pouzije v

neutralu. Taky znama jako brzda v neutralu. Zvetsenim

této hodnoty vam model pojede kratsi vzdalenost na volnobéh.
Mrtvy bod: 1-5 tj. 2 az 6%: prostor mezi minimalni jizdou vpted a
vzad s neutralem uprostied.

Minimalni vpred: 1-5 tj. 1 az 12%: hodnota plynu ktera se pouzije
kdyz reguléator dostane prvni impulz pro pfidavani.

Zvetsenim této hodnoty docilite rychlejsi start modelu.

Frekvence regulatoru ve stejnosmérnym modu: 1-7 tj. 1,5 az
11Khz — frekvence s jakou se posilaji zmény rychlosti do motoru.
Zvétseni této hodnoty pojede motor plynuleji. Vychozi hodnota je
nastavena na nizké ¢islo z diivodu pouziti v autech se silnym
motorem, kde je potieba velké zrychleni.

Nastaveni LiPo vypinani

Jestli je LiPo vypinani aktivni (viz dals$i stranku pro zapnuti/vypnuti),
zabudovany meri€ napéti stale kontroluje stav napéti v bateriich.
Jestli napéti klesne pod 6.25V pro 2S baterie a 9.375V pro 3S
baterie, regulator za¢ne fungovat pierusované a cvakat.

Za kratkou chvili vypne napajeni motoru. V tomto stavu bude navic
blikat Gervend a zelena LED. Rizeni modelu bude nadéle mozné.
Odpojte baterie a nabijte je.

Kdyz nechate LiPo baterie chvili odpocivat, uroven napéti zase
poroste. Neznamena to ale, zZe je mizete zase pouzit. ZnovupouZziti
baterii v tomto stavu mtize dospét k jejich poruSeni.

Poznamka: se zapnutym LiPo vypinanim a souasnym pouzitim
NiMh nebo NiCd baterii se regulator vypne velice brzo.

Dosazeni kritického napéti nékolikrat za sebou mize poskodit
baterie. Nepokracujte v jizd€ kdyZ automaticky vypina¢ jednou
vypnul napéti do motoru.

Po zapnuti regulatoru jantarova a ¢ervena LED zablikaji 3x jestli
mate aktivni vypinani LiPo.

Vybér spravného prevodového poméru Zména sméru rotace motoru

Jediny mozny zpusob jak najit spravny pfevodovy pomér je
kontrolou teploty motoru po jizdé.
Motor by mél mit maximalné teplotu 70-80°C (160-175°F)

S extrémné silnymi motory Novak 380 muizete ladit V4§ model na vétsi
zrychleni nebo vétsi maximalni rychlost. Toto je mozné spravnou zménou
pfevodového pomeéru. Zapamatujte si, ze vysoky ptevod pro velkou
maximalni rychlost produkuje vice tepla na regulatoru i motoru. Se
zvedanim pievodového poméru stale kontrolujte teplotu.

Pro bezpecny start se stifidavym motorem je doporucovano pouZit
pastorek s 3-5ti mensim poc¢tem zubii nez jste pouzili se
stejnosmérnym motorem.

Mongoose regulator Vam umoziuje pfepinat mezi sméry toceni
motoru pro instalaci do modelu s opacnou polohou motoru.
Regulator se piepne do opacného sméru a neni timto ovlivnény jeho
vykon ani zadné jeho dalsi funkce. Pro postup piepnuti viz. dalsi
stranku.






MONGOOSE:

PROGRAMOV A,

PROGRAMOVANI PARAMETRU REGULATORU

NI REGULATORU

(S vypnutym regulatorem pripojenym na nabité baterie)
1. S vypnutou vysilackou odpojte regulator od pfijimace z divodu
neptedvidatelného ruseni.

2. Piipojte regulator na nabité baterie

3. Piepnéte vypinac do polohy ,,ON“

4. Ujistéte se,

Ze je vybrany spravny profil, ktery chcete zménit. Jestli si

nejste jisti, vrat'te se do sekce vybéru profilu.

5. Pokracujte
parametru.

v krocich na pravé strané této stranky pro upravu

v Pamatujte, Ze stejnosmérny profil mizete piepnout jenom bez
pripojenych kabelii senzoru.

v Pro programovani neni stanoveny ¢asovy limit. Regulator bude ¢ekat v
aktualnim stavu az do pfepnuti nebo vypnuti.
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Zelen:

jestli je
stejnosmérny méd

Frekvence regulatoru

zmackni a podrz

V neutralu
Gervena LED

zmackni a podrz

Minimalni brzda
Modra LED

zmackni a podrz

Tahla brzda
Modra a jantarova LED

Mrtvy bod
Modra a zelena LED

zméackni a podrz

Minimalni rychlost
Jantarova LED
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zmackni a podrz

jestli je

a LED stfidavy moéd
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LiPo vypinani

Jantarova a €ervena LED blikaji

jestli je
stfidavy méd

Rotace motoru
Jantarova a zelena LED

zmackni a podrz

jestli je

stejnosmérny mod

Aktivace profilu
Vsechny LED blikaji

jestlij

véechny LED

stejnosmérny méd aktivni

4 krat

e jestli je
stfidavy maéd aktivni
pocet blikani LED
je rovno ¢islu profilu

zablikaji

zmacknuti tlacitka do 3 sek

LED blikaji
je mozno zménit profil

konec programovani

V neutralu
cervena LED

A. Zmacknéte a podrzte nastavovaci tlacitko - Drzte nastavovaci T
tlacitko, nez se rozsviti modra LED dioda

B. Nastavte procento brzdéni — modra led za¢ne blikat a tim indikuje nastavovani
minimalniho brzdéni. Kratce mackejte tlacitko podle tab:

<- LED sviti ->
Pocetblikani LED |1 |2 |3 (4 |5 |6 |7
Min.Brzda % 0 |3 |6 |10 |25 |35 |50

C. Zmacknéte a podrzte tlacitko pro ulozeni vybéru — vybér se ulozi do paméti. LED
diody zaénou blikat pro potvrzeni. Po rozsviceni ¢ervené LED (taky modré jesti je
min.brzda >0%) je regulator pfipraveny k jizde.

. 1% o r v o r . LY
Aktivace a pfizpusobeni brzdéni v neutralu

1% v v , vr v , ER |
A. Zmdcknéte a podrzte nastavovaci tlacitko - Drzte nastavovaci '

tlacitko, nez se rozsviti modra a zluta LED dioda

B. Vyberte procenta tahlého brzdéni — modra a zlutd LED za¢nou blikat (nastaveni
tahlého brzdéni jako minimalniho brzdéni). Kratce mackejte tlacitko podle tabulky.
Pro ulozeni nastaveni podrzte tlacitko po dobu asi | sekundy.

<- LED sviti ->
Pocet blikani LED 1 2 3 4 5 6 7
Tahla Brzda % vypnuto | 3 6 9 12 15 | 18

C. Zmacknéte a podrzte tlacitko pro uloZeni vybéru — vybér se ulozi do paméti. LED
diody zaénou blikat pro potvrzeni. Po rozsviceni ¢ervené LED (taky modra a Zluta) je
regulator ptipraveny k jizdé.

Uprava mrtvého bodu
LI % |7

A. Zmacknéte a podrzte nastavovaci tlacitko - Drzte nastavovaci .:.j
tlacitko nez se rozsviti modra a zelend LED dioda. Fin K

B. Nastaveni procenta mrtvého bodu - modra a zelena LED za¢nou blikat (nastaveni
tahlého brzdéni jako minimalniho brzdéni) Kratce mackejte tlacitko podle tabulky.
Pro ulozeni nastaveni podrzte tlacitko po dobu asi 1 sekundy.

Pocet blikani LED 1 2 3 4 5

Mrtvy bod % 2 3 4 5 6

C. Zmacknéte a podrzte tlacitko pro uloZeni vybéru — vybér se ulozi do paméti. LED
diody zaé¢nou blikat pro potvrzeni. Po rozsviceni ¢ervené LED (taky modra a Zluta) je
regulator ptipraveny k jizdé.

Uprava nastaveni minimalni rychlosti

A. Zmackneéte a podrzte nastavovaci tlacitko - Drzte nastavovaci HE
tlacitko, nez se rozsviti jantarova LED dioda.

B. Nastaveni minimalni rychlosti - zluta LED za¢ne blikat. Kratce mackejte tlacitko
podle tabulky. Pro uloZeni nastaveni podrzte tlacitko po dobu asi 1 sekundy.

Pocet blikani LED 1 2 3 4 5

Minimalni rychlost % 2 3 5 8

C. Zmacknéte a podrzte tlacitko pro ulozeni vybéru — vybér se
ulozi do paméti. LED diody za¢nou blikat pro potvrzeni. Po
rozsviceni Cervené LED (taky modra a zluta) je regulator
pfipraveny k jizdé.

Uprava frekvence regulatoru (jenom pro profil 4)

A. Zmacknéte a podrzte nastavovaci tlacitko - Drzte nastavovaci
tla¢itko nez se rozsviti zelena LED dioda.

B. Nastaveni frekvence - zelena LED zacne blikat. Krdtce mackeje tlacitko podle
tabulky. Pro uloZeni nastaveni podrzte tlacitko po dobu asi 1 sekundy.

Pocet blikani LED 1 2 3 4 5 6 7

Frekvence (kHz) 1,5 2,5 3,5 4,5 6,5 8,5 11

C. Zmacknéte a podrzte tlacitko pro ulozeni vybéru — vybér se ulozi do paméti. LED
diody zac¢nou blikat pro potvrzeni. Po rozsviceni ¢ervené LED
(taky modra a zlutd) je regulator pfipraveny k jizdé.






Zména stavu LiPo vypinani w w

A. Zmacknéte a podrzte nastavovaci tlacitko - Drzte nastavovaci s Th
tlacitko, nez se rozsviti jantarova a ¢ervena LED dioda.

B. Zapnéte nebo vypnéte LiPo vypinani — kratce zmacknéte programovaci tladitko pro
zménu stavu: 1 bliknuti=LiPo vypnuto, 2 bliknuti=LiPo zapnuto pro baterii 2S, 3
bliknuti =LiPo zapnuto pro baterii 3S

C. Zmacknéte a podrzte tlacitko pro ulozeni vybéru — vybér se ulozi do paméti. LED
diody zac¢nou blikat pro potvrzeni. Po rozsviceni ¢ervené LED (taky modra a zlutd) je
regulator pfipraveny k jizdé.

Zména sméru rotace motoru:

A. Zmacknéte a podrzte nastavovaci tlacitko - Drzte nastavovaci |:|:-:|
tlacitko, nez se rozsviti jantarova a zelena LED dioda. YR

B. Prepnéte smér rotace kratkym zmacknutim tlacitka. LED blikaji pro indikaci
aktualniho stavu. Blika jedna LED: Normalni rotace; Dvé LED blikaji: zpétna rotace.

C. Zmacknéte a podrzte tlacitko pro ulozeni vybéru — vybér se ulozi do paméti
regulatoru po 1 sekund€. LED diody za¢nou blikat ze strany na stranu pro potvrzeni.
Po rozsviceni ¢ervené LED (nebo Cervené a zelené bez pripojeného piijimace) je
regulator pfipraveny k jizdé.



